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Vorwort

Die rechtlichen Fragestellungen, die sich aus der Entwicklung und zuneh-
menden Bedeutung Intelligenter Agenten fiir unsere Lebenswelt ergeben,
werden inzwischen auf breiter Front von der Rechtswissenschaft, aber
auch von anderen Disziplinen aufgegriffen. Die Juristische Fakultét der
Universitdt Basel war an dieser Debatte schon friih beteiligt und hat auch
2016 mehrere Veranstaltungen dazu durchgefiihrt, unter anderen

* cin Kolloquium unter dem Titel ,,Intelligente Agenten und das Recht:
Zur Verantwortlichkeit beim Einsatz von Robotern® im Januar 2016 im
Landgut Castelen und

* der Law & Robots-Workshop ,,Under your skin. Into your mind — out
of control?” im April 2016.

Der hier vorliegende Sammelband fiihrt eine Auswahl der Texte der an
diesen beiden Veranstaltungen gehaltenen Vortrdge zusammen. Dank gilt
allen Referierenden und Mitwirkenden an beiden Veranstaltungen und ins-
besondere MLaw Dario Stagno fiir die hervorragende Organisation und
die ausgezeichnete inhaltliche Koordinierung sowie Claudine Abt fiir die
sorgfiltige administrative Betreuung. Susanne Beck und Eric Hilgendorf
danken wir fiir die Aufnahme des Bandes in die Reihe ,,Robotik und
Recht“. Fiir die finanzielle Unterstiitzung von Kolloquium und Workshop
sei dem Schweizerischen Nationalfonds zur Férderung der Wissenschaftli-
chen Forschung, der Freiwilligen Akademischen Gesellschaft, Basel, dem
Portland Cement-Fonds, Basel sowie der Stiftung zur Férderung der recht-
lichen und wirtschaftlichen Forschung an der Universitidt Basel gedankt.
Die vorliegende Verdffentlichung wére ohne eine finanzielle Unterstiit-
zung der Freiwilligen Akademischen Gesellschaft, Basel nicht mdglich
gewesen.

Basel, im Dezember 2016 Prof. Dr. iur. Sabine Gless
Prof. Dr. Dr. h.c. Kurt Seelmann
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